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NOVELTY -The control element (1) includes a rotatable upper part (11) 
having a plastic support (4) adhered to the front oide of the front cover 
panel (2) and attached to a mount (12) so that the upper part is rotatable 
. relative to the support. A transmitting device is mounted on the upper 
part and moves with it to cause indirect transmission through the front 
panel indicative of rotation of the upper part without being linked to a 
structural member passing through an. aperture in the front panel. A sensor 
is positioned behind the front panel for sensing indirect transmission 
indicative of upper part rotation and controls the electrical appliance in 
response to changes in position of the upper part. 

DETAILED DESCRIPTION - The transmitting device may be a hammer -like 
element that cooperates with a piezoelectric sensor behind the front 
panel. Alternatively the transmitting device may be a color-coded band 
that faces the glass front panel and is. sensed by an optoelectronic 
sensor, or the transmitting device may be a magnetized element and the 
sensor may include a Hall effect sensor as part of a potentiometer located 
behind the front panel. 

USE - Control element such as knob, button or switch for domestic 
- appliances, such as fridges, cookers, microwave ovens, stoves, dishwashers 
and washing machines. Control element can also be used on control consoles 
of facilities such as power plants and on 3hips. 

ADVANTAGE - Use of control element on front of panel and sensor 
behind panel avoids need to machine panel to cut holes in panel, thus 
avoiding weakening of panel. Since no holes are formed through cover panel , 
there are ho gaps around control elements making the cover. panel easier to 
clean and more hygienic. 

DESCRIPTION OP DRAWING ( S ) - The drawing shows a segmented sectional . 
view of the front panel. with a support and upper part of the control 
element mounted on the front panel. 
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@ Bedienelement zum Schalten und Steuern elektrisch bedienbarer Gerate rnit einer Blende 

© Bei vielen elektrischen Geraten, insbesondere bei 
Haushaltsgeraten, bestehen Blenden (2), an denen die Be- 
dienelemente (1) angebracht sind, aus Gtas, Metall, 
Kunststoff usw., wobei diese Blenden (2) haufig als Front- 
blenden ausgefuhrt sind. Da bet weisen diese Frontbl en- 
den (2) haufig Durchbruche zur Aufnahme der Bedienele- 
mente (1) auf. Oft entstehen neben Spaiten, die sich zwi- 
schen den Durchbruchen und den Bedienelementen (1) 
bilden, auch Spaiten zwischen den Bedienelementen (1) 
und der Frontblende (2) selbst. 

Nachteiltg dabei ist, dass eine einfache Retnigung der 
Front-, bzw. Bedienblende (2) sehr schwierig ist und der 
Schmutz zwischen den Durchbruchen und den Bedienele- 
menten (1) trotz Reinigung der Blende (2) haufig ver- 
.bleibt. AufSerdem ist die Bearbeitung der. Frontblende (2), 
• d. h. das Einbringen von Durchbruchen, oft sehr aufwen- 
dig und teuer. 

Mit der vorliegenden Losung wird ein Trager (4) zur Auf- 
nahme des aufsteckbaren und wieder abziehbaren Be- 
dienelementes (1) auf die durchbruchfreie Frontblende (2) 
aufgeklebt Im Bedienelement (1) sind Mittel (14, 15, 16, 
17) untergebracht, die eine indtrekte Bedienungsubertra- 
gung realisieren, wobei die elektrische Sensierung der 
Bedien- bzw. Betatigungsfunktionen durch hinter der 
Frontblende (2) ahgebrachte Sensoren (5, 6, 7, 8, 9, 21, 22) 
erfolgt'Es entfallen somit direkte mechanische Ubertra- 
gungselemente, die bekanntermaften einen Durchbruch 
durch die Frontblende (2) benotigen. Dadurch werdeh die 
ungewollten Spaiten zwischen ... 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifift ein Bedienelement zum Schalten 
und Steuem elektrisch bedienbarer Gerate mil einer Blende 
nach dem Oberbegriff des Patentanspruchs 1 . 

Bei vielen elektrischen Geraten, insbesondere bei Haus- * 
haltsgeraten, bestehen Blenden; an denen die Bedienele- 
mente angebracht sind, aus Glas, Metall, Kunststoff usw.. 
Diese Blenden sind haufig als Frontblenden ausgefuhrt. Da- 
bei weisen diese Frontblenden haufig Durchbriiche zur Auf- 
nahme der Bedienelemente auf. Oft entstehen neben den 
Spalten, die sich zwischen den Durchbruchen und den Be- 
dienelementen bilden, auch Spalte zwischen den Bedienele- 
menten und der Frontblende selbst. 

Eine solche Front- bzw.Bedienblende mit eingebauten 
Bedienelementen fur Haushaltsgerate zeigt die 
DE40 08 827 Al auf. Nachteilig dabei ist, dass eine einfa- 
che Reinigung der Front- bzw. Bedienblende sehr schwierig 
ist und der Schmutz zwischen den Durchbriichen und den 
Bedienelementen trotz Reinigung der Blende haufig ver- 
bleibt. AuBerdem ist die Bearbeitung der Frontblende, d. h. 
das Einbringen von Durchbriichen, oft sehr aufwendig und 
teuer. 

t Eine durchbruchfreie, leicht zu reinigende Frontblende 
orYenbart die EP 0841 521 A2. Hierbei wird jedoch auf se- 
parate Bedienelemente verzichtet. Diese sind als Bestati- 
gungsbereiche in der Frontblende integriert. Die Funktions- 
betatigung erfolgt durch direkten punktuellen Druck auf die 
Frontblende. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht daher darin, ein Be^ 
dienelement aufzuzeigen, das eine einfache Reinigung der 
Blende gewahrleistet und zudem eine Bearbeitung der 
Blende unnotig wird. ■ 

Gelost wird die Aufgabe diircti die Merkmale des Patent- 
anspruchs 1. 

Dabei liegt der Erfindung die Idee zugrunde, einen Trager 
zur Aufnahme des Bedienelementes auf eine Blende aufzu- 
kleben. Im Bedienelement sind Mittel untergebracht, die 
eine indirekte Bedieniingsubertragung realisieren, wobei die 
elektrische Auswertung der Bedien- bzw. Betatigungsfunk- 
tionen durch hinter der Blende ahgebrachte Mittel erfolgt. 
Es entfallen somit direkte mechanische Ubertragungsele- 
mente, die bekanntermafien einen Durchbruch durch die 
Blende benotigen. Dadurch werden die ungewollten Spalte 
zwischen der Blende und den Ubertragungselementen der 
Bedienelemente vermieden. Die Spalte zwischen der Blende 
und den Bedienelementen sind nach Abzug der Bedienele- 
mente von den TYagern leicht reinigbar, da diese Spalte dann 
nicht mehr existent sind. 

Vorteilhafte Weilerbildungen sind in den Unteransprii- 
chen angegeben! 

So kann der Trager vorzugsweise ein Kunststofftrager 
sein, der eine topfTormige, mittige Lagerung fur das Bedien- 
element besitzt. In einer anderen Variante kann das Bedien- 
element am Trager auiten gelagert sein. In vorteilhafter 
Weise kann das Bedienelement verschieden ausgefuhrt sein. 
Die Bedienelemente, beispieisweise Drehknopfe, Taster, 
Schalter usw. sind dabei modular aufgebaut und beinhalten 
notwendige Rasten, mechanische Anschlage oder die, die 
Bedienfunktion auslosenden elektrischen Bauelemente, Da- 
bei sind herkommliche Blenden wie beispieisweise Front- 
blenden verwendbar. 

Es konnen aber auch vollstandige Drehschalter bzw. Ta- 
ster als separate, von einer Frontblende unabhangige Kom- 
ponehte mit dieser indirekten Betatigung ausgestattet wer- 
den. Anwendung finden diese Bedienelemente vorzugs- 
weise in Haushaltsgeraten wie Herd, Spulmaschine, Wasch- 
maschinc, Mikrowelle usw. Aber auch eine Nutzung in Be- 



dienpulten von Anlagen, wie beispieisweise von Kraft-, 
werksanlagen und aiaf Schiffen, ist moglich. 

Anhand von. Ausfuhrungsbeispielen mit Zeichnung soli 
die Erfindung naher erlautert werden. Es zeigen: 
5 Fig. 1 eine Draufsicht auf eine Frontblende eines elektri- 
schen Gerates. 

• Fig. la eine Schnittdarstellung im Schnitt A- A der Front- 
blende mit erfindungsgemaBem Bedienelement. 

Fig. 2 die Schnittdarstellung A-A der Frontblende mit 
to derh erfindungsgemaBen Bedienelement und einem piezo- 
elektrischen Sensor. 

Fig. 3 die Schnittdarstellung A-A der Frontblende mit 
dem erfindungsgemaBen Bedienelement und einem opto- 
elektronischen Sensor. 
15 Fig. 4 die Schnittdarstellung A-A der Frontblende mit 
dem erfindungsgemaBen Bedienelement und einem magne- 
tischen Sensor. 

Fig. 5 die Schnittdarstellung A-A der Frontblende mit 
dem erfindungsgemaBen Bedienteil und einem Hall-Sensor. 
20 Fig. 6 die Schnittdarstellung A-A der Frontblende mit 
dem erfindungsgemaBen Bedienelement als kapazitiver 
Winkelsensor. 

Fig.. 7 eine Schnittdarstellung A-A der Frontblende mit 
dem erfindungsgemaBen Bedienelement in AuBenlagerung. 

25 In Fig. 1 sind Bedienelemente 1, eine Blende 2 als vor- 
zugsweise durchbruchfreie Frontblende eines nicht naher 
dargesteilten elektrischen Gerates sowie aufgebrachte be- 
druckte Folien 3 in Draufsicht dargestellt. Die Frontblende 2 
kann dabei aus herkpmmlichen Materialien, wie Glas, 

30 Kunststoff oder Metall bzw. deren Beschichtungen ^>este- 
hen. Die Bedienelemente 1 sind beispieisweise Drehschal- 
ter, Schalter, Taster usw. Die aufgedruckten Folien 3 dienen 
in bekannter Art und Weise zur Anzeige der Funktionsaus- 
wahl. 

35 Der aligemeine Aufbau des Bedienelementes 1 im Zu- 
sammenwirken mit der in diesem Bereich durchbruchfreien 
Frontblende 2 ist in Fig. la im Schnitt A-A dargestellt. Auf 
der Frontblende 2 sind mehrere, vorzugsweise aus Kunst- 
stoff bestehende Trager 4, zur Aufnahme der aufsteckbaren 

40 Bedienelemente 1 aufgeklebt. Der Kunststofftrager 4 be- 
steht dabei aus einem topfrormigen Aufnahmeteil 4.1, des- 
sen untere Seite auf die Frontblende 2 geklebt ist. Das Be- 
dienelement 1 weist ein Oberteil 11 auf, das uber eine Halte- 
rung 12 in das Aufnahmeteil 4.1 des Kunststofftragers 4 

45 greift. 

In Fig. 2 ist eine erste Variante des Betatigungselementes 
1 als piezosensorisches Betatigungselement dargestellt. Zu- 
satzlich zu denen in Fig. la dargesteilten und bezeichneten 
Einzelteiien weist das Bedienelement 1 vorzugsweise in sei- 

50 nem oberen Bereich 13 eine Art Hammer 14 mit einer Beta- 
tigungsnocke 14.1 und einem Druckgeber 14^ auf. Dieser 

- Hammer 14 klopft bei Betatigung des Bedienelementes 1 
auf die Frontblende 2. Ein hinter der Frontblende 2 befindli- 
cher Piezo-Sensor 5 geriert durch den Kraftimpuls des Ham- 

55 mers 14 auf die Frontblende 2 einen Spannungsimpuls, aer 
von einer nachgeschalteten Auswerteschaltung aufgenom- 
men und aus dem in bekannter Art und Weise die Funktions- 
auswahl definiert wird. - 
Ist das Bedienelement 1 ein Drehschalter, kann die Dreh- 

60 richtung dadurch erkannt werden, dass ein weiterer urn 180° 
im Oberteil versetzter Hammer (nicht dargestellt) auf die 
Frontblende 2 schlagt. Dabei-schlagt z. B. bei Drehrichtung 
rechts der Hammer 14 vor dern zweiten Hammer auf die 
Frontblende 2 und bei Drehrichtung links der zweite Hara- 

65 mer vor dem Hammer 14. Die Drehgeschwindigkeit wird 
aus dem Impulsabstand der so erzeugten Spannungsimpulse 
ermitlelt, die Drehrichtung aus der Phasenlage dieser beiden 
Spannungsimpulse zueinander. Der fur das Halten des 
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Kunststofftragers 4 verwendete Klebstoff muss dabei einer- 
seits jedoch eine gewisse Festigkeit (Stability) bieten, darf 
aber andererseits auf die Verbiegung des PiezorSensors 5 
keinen Einfluss haben. 

Vorteilhaft bei Drehschaltern als Bedienelement 1 ist, im 
Drehbereich hinter der Frontblende 2 mehrere Piezo-Senso- 
ren 5 anzubringen, wpdurch die Ennittlung der richtigen 
Funktionsauswahl verbessert wird. Es ist aber auch mqglich, 
mit nur einem Piezo-Sensor auszukommen, wobei bei \fer- 
drehung des Bedienelementes 1 un terse hiedlich grofie Span- 
nungsimpulse im Piezo-Sensor 5 erzeugt werden, die dann 
unterschiedliche Spannungsimpulshohen besitzen und un- 
terschiedliche Furikuonen definieren. 

Bei Tastern als Bedienelement 1, die meistens dann An- 
wendung finden, wenn ein Gerat entweder zugeschaltet oder 
abgeschaltet wird, reicht ein einfacher Spannungsimpuls fur 
die Definierung der ausgewahlten Funktion aus. 

In Fig. 3 ist das Bedienelement 1 als optoelektronisches 
Bedienelement dargestellt. Das Bedienelement 1, hier als 
Drehschalter, ist auf der, der Frontblende 2 zugewandten 
Seite mit einer Bahn 15 mit vorzugsweise abwechselnden 
schwarzen und weifien Flachen bedruckt. 

Hinter der Frontblende 2 ist ein optoelektronischer Sensor 
7, vorzugsweise eine Fotodiode, unterhalb der Kreisformi- 
gen Bahn 15 angeordnet Bei Betatigung des Bedienelemen- 
tes 1 erkennt der optoelektronische Sensor 7 die Farbuber- 
gange und liefert entsprcchende auswertbare elektrische 
Spannungssignale. ' 

Durch die Verwendung eines zweiten optoeiektronischen 
Sensors 8 wird in einfacher Weise neben der Drehgeschwin- 
digkeit auch die Drehrichtung des Bedienelementes 1 be- 
stimmt, die durch 2 nebeneinander liegende konzentrisch 
bedruckte Kreisformige Bahnen 15 erkennbar ist. Die opto- 
eiektronischen Sensoren 7, 8 konnen auch als IR-Sensoren 
ausgefiihrt sein, wobei die Bedruckung am Bedienelement 1 
entfallt und statt dessen abgeschragte Reflektipnsflachen 
aufgebracht sind. 

Bei Verwendung eines Drehtasters als Bedienelement 1 
sind die Kreisbahnen 15 derail anzubringen, dass je Tastung 
eine Verstellung der bedruckten Kreisbahnen 15 zu den op- 
toeiektronischen Sensoren 7, 8 erfolgt. 

In Fig. 4 ist das Bedienelement 1 als magnetisches Be- 
dienelement dargestellt. Im Bedienelement 1 sind dazu ein 
Kleinmagnet 16 oder magnetisierte Pblrader (nicht darge- 
stellt) unterhalb des Oberteils 11 zur Frontblende 2 weisend 
angebracht. Hinter der Frontblende 2 ist bei spiels weise ein 
mit dem Kleinmagneten 16 magnetisch gekoppelter Magnet 
9 als achsenloses Potentiometer angebracht, der einen 
Schleifer 9.1 auf einer Leiterplatt 10 mit verstellt. Auf der 
Leiterplatte 10 ist eine Potentiometerbahn (nicht naher dar- 
gestellt) aufgedruckt, auf der der Schleifer 9,1 federnd ge- 
fiihrt wird. Eine Federtragerfuhrung 9.2 ist gleichfalls auf 
bzw. in der Leiterplatte 10 integriert und mit dem Schleifer 
9.1 sowie dem Magneten 9 verbunden. Bei Betatigung des 
Bedienelementes 1 als Drehschalter wird der Magnet 9 auf 
der Leiterplatte 10 mit dem Kleinmagneten 16 verstellt. Da- 
bei werden unterschiedliche Spannungssignale ahnlich ei- 
nem Potentiometerausgang erzeugt. Die Drehrichtungser- 
kennung lasst sich aus dem Anstieg oder dem Abfall der 
letzten Spannungssignale zueinander ermitteln, da durch 
Verstellung des Schleifers 9.1 auf der Potentiometerbahn 
unterschiedliche Widerstande und damit unterschiedhche 
Spannungssignale abgegriffen werden. 

In Fig. 5 weist das Bedienelement 1 unterhalb der Front- 
platte 2 einen Hall-Sensor 26 auf, dem dann, wenn das Be- 
dienelement 1 mit dem Kleinmagneten 16 betatigt wird, der 
Wirkungsbereich des Kleinmagneten 16 enlzogen wird. Ge- 
maB dem Hall-Effekt werden je nach Stellung/Abstand des 



Kleinmagneten 16 zum Hall-Sensor 26 dann am Ausgang 
des Hall-Sensors 26 unterschiedliche Signale erzeugt, die 
die gewiinschte Funktionsauswahl definieren. Auch hierbei 
sind zwei Hall-Sensoren 26 vorzusehen, wenn neben der 

5 Drehgeschwindigkeit auch die Drehrichtung des Bedienteils 
1 bestimmt werden soli. Die erzeugten Signale der Hall- 
Sensoren 26 (als Parchen) sind dann beispielsweise gegen- 
einander phasenverschoben. 
Eine weitere Variante des Bedienelementes 1 ist in Fig. 6 

to dargestellt. Hierbei ist am drehbar gelagerten Bedienele- 
ment 1 eine elektrisch leitende Bahn 17 an der der Front- 
blende 2 zugewandten Seite aufgebracht. Hinter der Front- 
blende 2 sind vorzugsweise zwei weitere Bahnen 21, 22 als 
Elektroden direkt an der Frontblende 2 aufgebracht Das Be- 

15 dienelement 1 arbeitet dann in bekannter Art und Weise wie 
ein kapazitiver Winkelmesser durch Schaffung unterschied- 
licher Gesamtkapazitaten, aus dem sich die Drehrichtung 
sowie die Drehgeschwindigkeit durch unterschiedliche 
Spannungssignale ermitteln lassen. . 

20 Eine weitere Moglichkeit besteht darin, die Bahnen 21, 
22 auf eine zusatzliche Leiterplatte (nicht dargestellt) aufzu- 
drucken und hinter der Frontblende 2 anzubringen. 

In den vorbeschriebenen Ausfiihrungsformen sind die Be- 
dienelemente 1 am Trager 4 mittig gelagert und gehalten. Es 

25 besteht jedoch auch die Moglichkeit, einen Trager 23 zur 
Aufnahme des Bedienelementes 1 derart zu ges taken, dass 
das Bedienelement 1 auBen gelagert wird (Fig. 7). Dabei be- 
findet sich eine Halterung 24 als ein Rastoberteilhalteele- 
-rnent aufierhalb des Oberteils U des Bedienelementes 1. Die 

30 Halterung 24 besitzt vorzugsweise ein gummiartiges Mate- 
rial, wodurch beim Anbringen eines zusatzlichen Oberlauf- 
schutzes 25 urn den Trager 23 und die Halterung 24 ein ge- 
rauscharmes Verdrehen ermoglicht wird. Durch deri Uber- 
laufschutz 25 wird das Verschmutzen zwischen dem Ober- 

35 teil 11 des Bedienelementes 11 und der Frontblende 2 ver- 
mieden. 

Wie bereits ausgefuhrt, werden die von den verschiede- 
nen Bedienelementen 1 erzeugten Spannungssignale auf 
eine hier nicht naher dargestellte, aber beispielsweise in der 

40 EP 08 41 521 A2 naher ausgefiihrten Auswerteschaltung 
gefuhrt, die mit einer zusatzlichen Anzeigeeinheit und/oder 
mit Leuchtelementen (nicht dargestellt) unter den bedruck- 
ten Folien 3 sowie mit einer nicht naher dargestellten Funk- 
tionsauswahl- und -steuerstufe elektrisch verbunden ist.* In 

45 vorteilhafter Weise kann die Funktion eines Bedienelemen T 
tes 1 in seinen Dynamikwerten, seinen Endwerteh und Ein- 
schaltwerten (analoge oder digitale Signal verarbeitung) etc. 
durch ein nachgeschaltetes Programm in der Auswerteschal- 
tung individuell programmiert werden, wodurch das Be- 

50 dienelement 1 einen modularen Aufbau erhalt, Dabei kann 
festgelegt werden, daB beispielsweise eine Winkelverdre- 
hung des Bedienelementes 1 von 5° einer Temperaturerho- 
hung von 10°C und bei einem anderen Bedienelement 1 eine 
Temperaturerhohung von nur 5°C entspricht. 

55 Um eine genaue Zuordnung der griffseitig angebracriten 
Mittel 14, 15, 16, 17 zu den hinter der Blende 2 angeordne- 
ten Mitteln 5, 6, 7, 8, 9, 21, 22 beim Wiederaufstecken des 
Bedienelementes 1 sicher zu stellen, beipiels weise nach ei- 
ner Reinigung, konnen Zwangsfuhrungen im Aufnahmeteil 

60 4.1 des Tragers 4 vorgesehen werden (nicht nSher darge- 
stellt). Dementsprechend weist die Halterung 12 ein not- 
wendiges Gegenstuck auf (nicht naher dargestellt). Dabei 
kann die Zwangsfuhrung im Aufnahmeteil 4.1 so ausgestal- 
tet sein, dass nur in einer vorbestimmten Stellung des Be- 

65 dienelementes 1 dieses abgezogen werden kann. Damit wird 
vermieden, dass das Bedienelement 1 in Funktionsstellung 
vom Trager 4 geu^nnt wird. 
Zur Vermeidung eines moglichen Abfalls des Bedienele- 
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mentes 1 vom Trager 4 besitzt die Halterung 12 beispiels- 
weise eine konisch zulaufende Verjiingung, mit der die Hal- 
terung 12 in das Aufnahmeteil 4.1 hineingedriickt wird. Be- 
dingt durch das vorzugsweise gummiartige Material der 
Halterung 12, 24 wird die Halterung 12 im Aufnahmeteil 4.1 
bzw. im Trager 23 nach definierler Lage press gepasst, so 
dass nur durch Aufbringen einer bewuBt angreifenden Kraft 
das Bedienelement 1 aus dem Trager 4, 23 abgezogen bzw. 
gelost werden kann. Es kann aber auch eine einfache Ge- 
winderille im Aufnahmeteil 4.1 bzw. am Trager 23 und an 
der Halterung 12, 24 vorgesehen werden. 

Patentanspriiche 



to 
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1. Bedienelement fur elektrisch bedienbare Gerate mit 
einer Frontblende, aufweisend ein Oberteil (11) und 
eine daran befestigte Halterung (12), dadurch gekenn- 
zeichnet, dass 

ein Trager (4, 23) zur Aufnahme der Halterung (12, 24) 
des aufsteckbaren und von der Halterung (12, 24) wie- 
der ablosbaren Bedienelementes (1) auf der durch- 
bruchfreien Frontblende (2) aufgeklebt ist, 
im Bedienelement (1) Mittel (14, 15, 16, 17) fur eine 
indirekte Betatigungsubertragung angebracht sind, und 
hinter der Frontblende (2) Sensoren (5, 6, 7, 8, 9, 21, 
22) zur indirekten Betatigungsauswertung angeordnet 
sind, die mit den Mitteln (14, 15, 16, 17) im Bedienele- 
ment (1) eine konstruktive und elektrisch zusammen- 
wirkende Einheit bilden. 

2. Bedienelement nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Trager (4) ein Kunststofftrager ist 

3. Bedienelement nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Bedienelement (1) durch die 
Halterung (12) im Trager (4) mittig gelagert ist. 

4. Bedienelement nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Bedienelement (1) durch die 
Halterung (23) am Trager (24) AuBen gelagert ist. 

5. Bedienelement nach einem oder mehreren der An- 
spriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Mit- 
tel (14) mindestens ein hammerartiges Element ist, 
dem mindestens ein Piezo-Sensor (5) hinter der Front- 
blende (2) anliegend zugeordnet ist. 

6. Bedienelement nach einem oder mehreren der An- 
spriiche 1 bis .4, dadurch gekennzeichnet, dass das Mit- 
tel (15). eine farbig kodierte Bahn ist, die an der zur 
Frontblende (2) weisenden Seite angeomdet ist, wobei . 
mindestens ein optoelektronischer Sensor (7, 8) hinter 
der Frontblende (2) angebracht isL 

7. Bedienelement nach einem oder mehreren der An- 
spriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Mit- 50 
lei (16) ein magnetisiertes Element ist, das mit einem 
hinter der Frontblende (2) beflndlichen Hall-Sensor 
(26) ein achsenloses Potentiometer bildet 

8. Bedienelement nach einem oder mehreren der An- 
spriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Mit- 
tel (16) ein magnetisiertes Element ist, das mit einem 
hinter der Frontblende (2) beflndlichen Magneten (9), 
einem Schleifer (9.1) sowie einer auf einer Leiterplatte 
(10) aufgedruckte Potentiometerbahn ein achsenloses 
Potentiometer bildet. 

9. Bedienelement nach einem oder mehreren der An- 
spriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Mit- 
tel (17) eine elektrisch leitende Bahn ist, die mit den 
hinter der Frontblende (2) direkt angebrachten Sensor, 
der aus elektrischen Bahhen (21, 22) besteht, eine dreh- 
veranderliche Kapazitat bilden. 

10. Bedienelement nach einem oder mehreren der vor- 
genannten Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, 
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dass die Frontblende (2) durchbruchsfrei ist. 

1 1 . Bedienelement nach einem oder mehreren der vor- 
genannten Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet; 
dass die Frontblende (2) aus Glas, Kunststoff oder ei- 
nem Glasiiberzug oder einem Kunstsloffuberzug be- 
steht. 

12. Bedienelement nach einem oder mehreren der An- 
spriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Frontblende (2) aus Metall besteht 

13. Bedienelement nach einem oder mehreren der An- 
spriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass das Be- 
dienelement (1) modular aufgebaut und die Funktion 
individuell progirammierbar ist. 
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